SANS JOINTS

|

R®duction des co¥%ts de maintenance

Limite les risques de disfonctionnement

Gain de temps

Economique
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grin=pumpen
Pour aller au fond des choses.



Le mod le le plus courant pour la majorit® des
applications avec f¥ts et containers

... Pour acides et bases.

Sont la base ...




griin-pumpen

Fiabilit®

R®duction des co¥%ts de maintenance
« Accouplement robuste
« Arbre solide
« Pi ces diefforts en Inox
« Nouvelle conception sans joints

S®curit® des op®rateurs

Pr®vention des disfonctionnements

» Accouplement magn®tique en option pour des
pompes parfaitement herm®tiques

* Solide connexion moteur-pompe

Avantages utilisateur

Gain de temps
* accouplement express
* pas de risques de filetage fauss®

Avantages client

R®duction des co¥ts
* un seul fournisseur pour liensemble des applications
* un seul moteur pour plusieurs types de plongeurs

* Moins de mat@riel




SANS JOINTS

* Acides, faiblement concentr®s
* Bases, faiblement concentr®es
- Colorants

+ Emulsions

+ Dispersions

+ Suspensions

* Fluides de viscosit® moyenne

+ cosm®tiques
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Pour liquides agressifs*

Si le liquide doit
°tre m®elang®

Pour les liquides
de viscosit® moyenne

SL-PP:

Pour le transfert et la vidange de f¥ts et
containers.

La pompe vide-f¥t parfaite pour les
produits fluides.

Choisir une version A pour un d®bit
important, une version R pour une
hauteur de refoulement importante, une
pompe avec clapet de pied pour une
vidange totale.

Recommandation:
SL-PP-R-HC avec moteur P400-A.

* Avec un arbre en hastelloy C (HC), il

niy a pas de probl” mes avec les liquides

agressifs

SL-MP-PP:

Pour agiter vos ®mulsions, dispersions,
suspensions, etc. avant de les transf®rer.
La pompe m®langeuse est con-ue avec
des orifices de m@lange. En actionnant
le levier, ces orifices sont ouverts ou
ferm@®s:

¢ Ouvert e pour une agitation dans le f¥t,
¢ ferm® e pour pomper. Une pompe pour
deux utilisations.

Recommandation:
Pour une bonne agitation, utiliser le
moteur le plus puissant P400-A.

Ny

SL-PP-S:

La vis diArchim™ de est d®di®e aux
liquides de viscosit® moyenne (=200
mPas), lorsque les turbines de type A ou
R ont atteint leur limite.

Avec un moteur bipolaire standard, ciest
la combinaison id®ale pour un transfert
en douceur du liquide.

Recommandation:
Un moteur avec variateur de frequence
pour un d®bit variable.
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Pompes sans joints

Les pompes sans joints Gr¢n sont fiables et

adapt®es " la plupart des liquides agressifs et

peu visqueux. Nos pompes sont disponibles » Le plus @conomique

« Usage court et occasionel

« Pours liquides I@gers et fluides

* Option LVR : rearmement ~*
manque de tension

« Option SR : " variateur de
vitesse

en PP, PVDF, Inox et Aluminium.

(une documentation sp@cifigue " chaque

version est disponible)

Construction PP:

La canne plongeante de la pompe (3) est
compartiment®e en sections pour s®parer le
liquide sous pression (canal de refoulement)

de la zone ~ basse pression (canal de

reflux).

Avantages des pompes sans joints

» Le nettoyage de la pompe est largement . Le moteur id®al

facilit® ; le risque di®coulement de liquide  Puissance et longevite

* Rapide, pour un gain de temps

* Option LVR : r@armement ™
manque de tension

* Option SR : ™" variateur de
vitesse

* Option 1P54 : r@f 500-0052

lors du d®placement de la pompe vers les
differents f¥its est tr s r@duit.

» La structure interne du tube plongeur le
rigidifie consid®rablement ce qui assure une
stabilit® m®canique " liunit® de pompage.
» Pas de paliers dans le canal de reflux.

» Le couple moteur est transmis " la
pompe par un robuste accouplement
dentures sph@riques (1) sur palier Inox
(2) ” double roulement * billes largement
dimensionn®.

» Naturellement, les pompes

« Le moteur puissant

vide-fYts sans joints sont totalement « Vitesse variable

* Blocage de la gOchette

* Pour usages lourds et intenses

« Trs facile "~ manipuler

» Econome en consommation
déair

compatibles avec liensemble des
moteurs de la gamme Gr¢n.

» Selon liapplication vous pouvez optez
pour une des trois version dihydrauliques:
axial(A), radial(R), et vis diArchim™de (S).

Principe

Une pompe vide-f¥%t est toujours constitu®e
diune partie pompe et diun moteur. Ces
®I®ments sont reli®s par un accouplement
rapide. Niimporte quelle pompe de la
gamme peut recevoir niimporte quel moteur

* Le marathonien

Grén. silencieux

« |d®al sur produits visqueux

* V@hicule le produit en douceur
avec une vis diArchim de

« Version mono 230V ou Tri 400V

* R@ducteur de vitesse et version

Commander un mat@riel Gr¢gn
Compl®tez la reference g®n@rale, par ex.
500-00XX, par votre choix sp®cifique.

Exemple: R@®f-No. : ;
D10 230V: 500.0017 antid@flagrante en option
SL-PP-A-SS-1000 (Arbre Inox): 670-0002

SL-PP-A-HC-1200 (Arbre HC): 670-0006

pages 617

Moteur

Puissance (W) 520
Tension (V) 230/120
Protection IP 24
PSP* optionnel
Poids (kg) ap

p310 (LVR) 16 28
p310-A 17 29
p310-ASR 54 -

Moteur

850
230/120
IP 24

optionnel

Puissance (W)
Tension (V)
Protection
PSP*

Poids (kg) 4

p400 (LVR) 23 25
p400-A 24 26
p400-ASR 56 -

Moteur

Puissance (W) 600
Pression (bar) 3-7

Consommat- 10
ion d~air (I/s)
Poids (kg) 1,7

d600

520-0016

Moteur

Puissance (W) see below

Tension (V) 230/ 400
Protection IP54
Contacteur 1-ph: oui
des curit”  3-ph: opt.
Poids (kg) 5

Pompe

Hydr. Valeurs
D®bit Q (I/min)
Hauteur mano. (mCe)
Densit® (i (kg/l)
Viscosit® d (mPas)

Poids (kg)
Tempe@rature (AC)

700
1000
1200

Pompe

Hydr. Valeurs

D®bit Q (I/min)
Hauteur mano. (mCe)
Densit® (i (kg/l)
Viscosit® d (mPas)

Poids (kg)
Tempe@rature (AC)

700
1000
1200

Hydr. Valeurs

D@bit Q (I/min)
Hauteur mano. (mCe)
Densit® (i (kg/l)
Viscosit® d (mPas)

Poids (kg)

Temi®rature IACI

700
1000
1200

Pompe

Hydr. Valeurs

D@bit Q (I/min)
Hauteur mano. (mCe)
Densit® (i (kg/l)
Viscosit® d (mPas)

Poids (kg)

Temi®rature IACI

pd500-1 370W  500-0042

pd500-3 370W  500-0039

700
1000
1200

*PSP: protection sous tension.
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50 50 50 50

1 4 1 4 19 22 37 40

2 5 2 5 20 23 38 41

3 6 3 6 21 24 39 42
1 2 5] 4 5

SL-PP-A | SL-PP-R | SL-PP-S | SL-mP
PP-A

max max max max
110 100 60 110
8 20 10 8
1,6 2 15 1,6
800 700 700 800
15 5 15 15

1 4
SL-PP-A SL-MP SL-MP
PP-A PP-R
~ A600  R600  S600 A0 RE00

max max max max max

90 80 60 90 80

6 11 6 6 11

1,6 2 15 1,6 2
800 700 700 800 700

15 15 15 15 15

I 50 50 50 50 50
1 4 1 4 09 13 19 22 37 40

2 5 2 5 19 14 20 23 38 41
3 6 3 6 11 15 21 24 39 42
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DEautre tensions sont r@alisables sur demande.
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Mat riaux canne Plongeante

PP
1. pignon sph@rique de liaison PA
2. piece d accouplement PP/SS

3. canne plongeante avec canaux

de refoulement et reflux PP
4. arbre d”entrainement SS or HC
5. orifice de reflux PP
6 palier de guidage PTFE
7. turbine axiale PP
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Tube plongeur de la pompe:

Le canal de reflux est en liaison avec le f%t par un
orifice de d®charge. Ce syst me permet de niavoir
aucune surpression dans le canal de reflux, et un
niveau de liquide identique dans le f%t et dans le
canal de reflux. Pour cette raison, ces pompes ne
n@cessitent pas di®tanch®it® (un joint di®tanch®it®
Viton sup@rieur ®vite une fuite du liquide si la pompe
est couch®e).







